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Statik
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Kraft force
Ruhe rest
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Berithrung

Zusammensetzung
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perpendicular
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Parallelogram der
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Angriffspunkte (des

Parallelogramms)
Diagonale des
Parallelogramms)
Kriftedreieck
Rolle

Federwage
Richtung

Grosse der Kraft
losgeloster Teil
graphische Darstel-
lung
graphische Methode
relativ
proportionell
Kriftepolygon
Kran
parallele Krifte
gleich
ungleich
gleichformig
Stange, Stab
Moment

resultant
components
parallelogram of forces

angular points (of pa-
rallelogram)

diagonal (of parallelo-
gram

triangle of force

pulley

spring balance
direction

magnitude

resolved part
graph

graphical method
relative
proportional
polygon of forces
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bar

moment
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Ebene plane MPp a7
Paar couple Ny 48
Moment des Krifte- torpue nimd 1 SY panm 49
paares
Gleichgewicht halten to balance (one force (¥ NR TN N 1Y 50
another)
gleichwertig, Aequi- equivalent -y s
valent
Kriftesystem system of forces niNd nYw 52
aufheben (algebr. to vanish (algebraic sum) OR12I58 DIOD) 5wy 58
Summe)
auf Null reduzieren to equate to zero DERY N2 54
Tiirangel hinge N7 %Y 3 s
Gewicht a weight nopuin s
Scheibe disc DIpRT &

willkiirlicher Punkt
gezwungener (Korper)
Achse (eines starren
Korpers)
Schwerpunkt
starre Verbindung
Tetraeder
Pyramide
Konus
stabiles Gleichge-
wicht
labiles Gleichgewicht
indifferentes »
homogener
(Korper)
raube (Fliche)
Angriffspunkt

anarbitrary point
constrained (body)
axis (of rigid body)

centre of gravity
rigid connection
tetrahedron
pyramid

cone

stable equilibrium

unstable equilibrium
neutral »
homogeneous (body)

rough (surface)
point of application
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Leistung power peo 2
gleichformig uniformly (working) G2 MY sy
(wirkend)
Pferdestirke horse-power DI
Maschinen (einfache) machines (simple) Mmps) N s
Hebel lever A1 8
shiefe Ebene inclined plane TNTR=paeh W
Wellrad wheel and axle 11D7]BIN 78
Schnellwage steelyard e
Giiteverhiltnis mechanical advantage pa'mnn):u?p 1 s
(resistance Gyte N :
effort)
Widerstand resistance nTRnT st
wirkende Kraft effort oyie Mo &
Kraftverhiltnis force ratio nonyn 8
Geschwindigkeits- velocity ratio IR s
Verhiltnis

Prinzip der Erhal-
tung der Arbeit
Stiitzpunkt
Hebelarme
Einzelrolle
Rollenschere
Flaschenzug
DifferentialWellrad
Differential-
flaschenzug
gemeine Wage
Prizisionswage
empfindliche Wage
stabile Wage
gemeine Schnellwage

principle of work

fulcrum

arms of lever
single pulley
pulley-block
system of pulleys
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dinische Schnellwage Danish steelyard

Schraube

Spirale
Schraubenlinie
Schraubenwinkel
Schraubengang
Reibung
Grenzreibung
Verhiltnis
Reibungskoeffizient
Reibungswinkel
Reibungskonus
normal
Wirkungsgrad

Keil

Kante des Keils
Scharniere
Seilpolygon
elastische Seile
Elastizititsmodul
Dehnung

Krifte in einer Ebene

Stangengeriist
virtuelle Arbeit

DYNAMIK DYNAMICS Rl

Kinematik
Kinetik
Geschwindigkeit

screw
spiral

thread of screw
angle » »
pitch » »
friction
limiting friction
ratio

coefficient of friction

angle » »
cone » »
normal

efficiency (— useful
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work supplied to
machine)

wedge
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modulus of elasticity
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virtual work
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speed
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Entfernung, space described PR 128
Zwischenraum

Aenderungsgesch- rate of change WY NI 126
windigkeit

Verschiebung displa cement pRYI 127

Geschwindigkeit velocity (A NIVIR 128
(in einer bestimmten
Richtung)

Geschwindigkeits-  parallelogram of velo- R N9'3pR 120
parallelogramm cities

relative Geschwin-  relative motion nom Ayn 130
digkeit

Winkelgeschwindig- angular velocity Rty MR 18t
keit

Beschleunigung acceleration RN 132

konstante Beschleu-
nigung

Geschwindigkeitsdia-
gramm

gleichmissige Besch-
leunigung

Raum

Gravitationsbewe-
gung

Schwerebeschleuni-
gung

Bewegungsgesetze

Stoff

Masse

Kraft

Bewegungsgrosse

eingeprigte Kraft

constant acceleration

velocity-time curve

uniform acceleration

space

motion under gravity

acceleration due to
gravity

laws of motion

matter

mass

force

momentum

impressed force
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Wirkung action noyp 145
Gegenwirkung reaction 0N 146
Beharrungsprinzip  principle of inertia TRNIT JRY w7
Dyn dyne MM 148
absolute Einheiten  absolute units niSmE NI 149
technische Einheiten gravitation units NP NI 150
undehnbares Seil inextensible string DBQDD’"E?? ‘7.,3.'.'_3 151
Impuls impulse p'pR 152
impulsive Kraft impulsive force ARIA 1D 153
Stoss impact R 154
Arbeit work iy 15
Erg erg Ny 16
Energie energy P mNIN 15
kinetische Energie  kinetic energy YR Y maan 18 P 158
potentielle Energie  potential » Wby oo
Prinzip der Erhaltung principle of conserva- R Sy 1Ry 160
der Energie tion of energy MINING
Mechanisches Wir-  mechanical equivalent & S WY e
meiqiuvalent of heat
Trigheitsmittel- centre of inertia TIDNDT 1270 162
punkt
System materieller  system of particles apphn S no1gn 163
Punkte
Projektil projectile VIR 164
Wurfwinkel angle of projection YD MY 165
Wurfbahn trajectory S50n 166
Wurfweite range P 167
werfen to project Py 168
maximale Wurfweite maximum range DIDDIL P 196
Parabel parabola %123 10
Leitlinie directrix i 1m
Zusammenstoss collision nwiann 172
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